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ʗ3ف تحلیل اجھادات        الأح  
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  1ف الیكترونیات
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      أحمد عبدالعلیم / م

 2ف اخلاقیات المھنة  الʰلاثاء
  

  )2(برمجة الحاسب 
. سكشن بالمعمل د+ محاضرة  2ف

  ھشام
          

  الأرȁعاء
   الآلات میكانیكا

  1ف  عثمان حسن. د
   

  1فالیكترونیات 
  على یونس. د

  )2(برمجة الحاسب 
      سكشن معمل 
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ʗ2سمینار ف    الأح  
  التصمیم الرقمي    مؤمن طھ. د.أ

      بكھرباء 208ف

ʥʻʹ2ف القیاس وأجھزة القیاس  الاث  
              على یوسف. د

. د 2تصمیم ماكینات   الʰلاثاء
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      3ف فایز متري

          HPدى مفید مج. د.أ التصمیم الرقمي        الأرȁعاء
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  مشروع المیكاترونیات              الʰلاثاء
  3د عثمان حسن    ف

محمود . د   روبوتات
  عثمان من الساعة
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  2ف الیكترونیات صناعیة  الأرȁعاء
        منظومات تكییف الھواء  یدوجیھ جاد الس.د.أ
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ʗالأح               

ʥʻʹ2(معامل المیكاترونیات             الاث(  
   معمل التحكم

مشروع التخرج في 
    3ف المیكاترونیات
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  2ف 2تحكم آلى 

  محمد حسن. د
        

ʛॻʸʳ2ف التحكم في العملیات  ال  
      النوبى. د

  إدارة المشروعات
       1ف

  محمود حشمت. د
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