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محمود عنيب عثمان/ د .السيد محمد عبدالله         ا/ د .ا:هيئة الإشراف

هندسة الطرق والمطارات

اسلام-حسينمحمدحسين-شريفاحمدمحمد-محمدمختارمحمدخالد:إعداد

ندى-عاطفمرادعاطف-السيدمحمداحمد-محمدعيونبدر-عطيفىمحمد

-حمدىسليمانجورج-شحاتهرزقكيرلس-ناجىموافقكيرلس-ابراهيممحمد

سعيدسميراندرو-مجدىملاكمايكل

ميمتصالىبالاضافةخلويطريقوتصميمتخطيطدراسةإلىالمشروعهذايهدف

ةالعربيمصربجمهوريةالواقعةالمناطقلاحدىللطائراتواقلاعللهبوطممر

-:يليمايتطلبوالمشروع
–قالطرلتصميمالمصريالكود):للاكوادطبقاالتصميمبياناتتجميع•

AASHTO - FAA ICAO-)

كمياتعلىبناءاللطريقالامثلالمساروأختيارالارضسطحتضاريسدراسة•

.والراسيةالافقيةوالمنحنياتوالردمالحفر

هبوطالممراتجاهتحديدتمالمطارانشاءبمنطقةالرياحأتجاهدراسةعلىبناءا•

.والاقلاع

الهبوطرممابعادتحديدتموكذلكللطريقوالانشائيالهندسيالتصميمعملتم•

.بالمطارواتصالهوالاقلاع

Highways and Airports Engineering
1

11



محمود عنيب عثمان/ د .السيد محمد عبدالله         ا/ د .ا:هيئة الإشراف

:للطرقبالنسبةالنتائجأهم
–سارمافضلاختيارتم-الحاراتعددتحديد)الهندسيالتصميم

إنشاء–ةوالرأسيالافقيةالمنحنياتتصميم–الطوليالقطاعإنشاء

الإشاراتوضعتم–التقاطعاتتصميم-العرضيةالقطاعات

(الطريقعلياللازمة
دامباستخالطبقاتسمكتحديدتم)الإنشائيالتصميم•

فيووضعهاتسعيرهاثمالكمياتحسابتم- AASHTOطريقة

(التثمينيةالمقايسة

:للمطاربالنسبة
وطولاهاتجتحديد):للمطارالإنشائيوالتصميمالعامالتخطيط•

اتبالطائرالخاصةالاتنظاراماكنتصميم–والإقلاعممرالهبوط

ضعوتم–والممرالمدرجبينالاتصالممراتتصميم-والسيارات

الاضاءةنظامتصميم-بالمطارالخاصةوالعلاماتالاشارات
(FAAالمطاربطريقةلاجزاءالطبقاتسمكتحديد–للمطار

هندسة الطرق والمطارات

Highways and Airports Engineering

المطارمعوالاقلاعالهبوطممراتصال

والاقلاعالهبوطممراضاءهتخطيط

والاقلاعالهبوطممر

1
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وليد أبو الوفا محمد. د.م.محمد عبد الباسط عبده     أ. د.أ:هيئة الإشراف

تحليل وتصميم المنشآت العالية

تامر حسني  فهمي-ياسر خالد سيد على -هناء حسن محمد محمود : إعداد

منطوابقالمتعددالارتفاععاليمبنىوتصميموتحليلمتزنأنشائينظامتكوينهوالمشروعهذامنالغرضإن

تلفةالمخالإنشائيةالعناصروتصميمتحليلتم.الأغراضمختلفةطابقا15ًمنالمبنىيتكون.المسلحةالخرسانة

 (SAP 2000 & Etabs & Safe & CSI column).البرامجحزمباستخدامالمحددةالعناصرطريقةبمساعدةللمبنى

.Revitبرنامجباستخدامالمختلفةوعناصرهللمبنيالأبعادثلاثيةنماذجعملتمكما

Analysis and design of high-rise buildings

The main purpose of this project is to form a suitable statical 

system and analyze and design a multi-purpose reinforced 

concrete high-rise building. The building consists of 15 stories. 

The different structural elements of the building are analyzed and designed

with the help of the finite element method using well-known software 

packages (SAP 2000 & Etabs & Safe & CSI column). The 3-D models of the whole tructure 

including its main elements are prepared using Revit software.

2
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وليد أبو الوفا محمد. د.م.محمد عبد الباسط عبده     أ. د.أ:هيئة الإشراف

تحليل وتصميم المنشآت العالية

حمالالأوكذلكالرأسيةالأحمالتأثيرتحتللمبنىالإنشائيالتحليلإجراءتم

تم.فولاذيلبهيكالمبنىسطحدورتغطيةتم.أسيوطمدينةعلىتؤثرالتيالجانبية

لتلبيةحرجةالالتحميللحالاتوفقاًللمبنىالمختلفةالإنشائيةالعناصرتصميم

.المصريةالأكوادمتطلبات

تتضمن.قريباًتللمبنىالإنشائيةالعناصرجميعوتصميمتحليلتمالمشروعهذافي

:العناصرهذه

.(المتقاطعةالكمراتبنظاموالبلاطاتوالمفرغةوالمسطحةالمصمتة)البلاطات•

.الكمرات•

.(المدعمةوغيروالمدعمةوالقصيرةالنحيلة)الأعمدة•

.السلالم•

.القصكجدرانالجانبيةالأحمالتحملنظام•

.المختلفةبأنواعهاالأساسات•

.(معدنيةواطاراتفراغيةجمالونات,مستويةجمالونات)معدنيبمنشأالسطحسقفتغطية•

.المشروعهذالتنفيذالمطلوبةالتفصيليةوالرسوماتالحساباتأوراقاعدادتمكما

2
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ضياء الدين محمود ابراهيم/ خليل اسماعيل خليل     د/ محمد عباس عبد الراضى     د/ د.ا:هيئة الإشراف

RISC-Vتنفيذ دوائر الإختبار لمعالج 

-اعظمطاهرانس-اسحقيوسفشادى-محمدياسرجنة-اللهعبدحمداناحمد:إعداد

الحكيمعبدمصطفىعبدالرحمن

تنفيذعلى ،Siemens EDAمعبالتعاونتنفيذهتمالذيالمشروع،هذايركز

 ، .RISC-Vالدقيقةللمعالجات (DFT)الاختبارلقابليةالفعالالتصميماستراتيجيات
التطبيقاتفيالنطاقواسعاهتماما RISC-Vالدقيقةالمعالجاتاكتسبتلقد

.وأدائهاموثوقيتهاضمانفيحاسمًادورًا DFTويلعبالمتنوعة،

 DFTبميزاتوالمعروفة ،Siemensشركةمنالقوية Tessentأدواتباستخدام
ىإلالمشروعهذايهدفالمعقدة،التصميماتمعالتعاملعلىوقدرتهاالقوية
في Tessentأدواتدمجخلالمن .RISC-Vالدقيقالمعالجاختبارقابليةتعزيز

تصنيعالأثناءوتشخيصهاالأخطاءاكتشافللمصنعينيمكنالتصميم،عملية

.المنتجحياةدورةوطوال
وتعزيزالتكاليفوخفضالإنتاجيةمعدلاتتحسين DFTتقنياتتنفيذيتيح

 ،Tessentأدواتاستخدامخلالمن .RISC-Vإلىالمستندةللأنظمةالاعتمادية
فيةوالمساهموالأداء،الموثوقيةمنمستوىأعلىتحقيقإلىالمشروعهذايهدف

.مختلفةالالتطبيقمجالاتعبرعليهاالاعتمادويمكنالجودةعاليةأنظمةتطوير

Implementation of DFT for RISC-V Processor

Test Process and exemplar 
fabrication faults

1
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ضياء الدين محمود ابراهيم/ خليل اسماعيل خليل     د/ محمد عباس عبد الراضى     د/ د.ا:هيئة الإشراف

RISC-Vتنفيذ دوائر الإختبار لمعالج 
 

Implementation of DFT for RISC-V Processor

This project, conducted in collaboration with Siemens EDA, focuses on implementing 
effective Design for Testability (DFT) strategies for RISC-V microprocessors. RISC-V 
microprocessors have gained extensive adoption in diverse applications, and DFT plays a 
crucial role in ensuring their reliability and performance.
Utilizing Siemens' powerful Tessent Tools, known for their robust DFT features and ability to 
handle intricate designs, this project aims to enhance the testability of the RISC-V 
microprocessor. By incorporating Tessent Tools into the design process, manufacturers can 
detect and diagnose faults during manufacturing and throughout the product's lifecycle.
Implementing DFT techniques enables improved yield rates, reduced costs, and enhanced 
dependability for RISC-V-based systems. Through the utilization of Tessent Tools, this 
project aims to achieve the highest level of reliability and performance, contributing to the 
development of high-quality and dependable systems across various application domains

1
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ضياء الدين محمود ابراهيم/ خليل اسماعيل خليل       د/ محمد عباس عبد الراضى      د/ د.ا:هيئة الإشراف

مية تصميم وتخطيط مكتبة وحدات بناء قياسية للأجهزة الرق

عالية السرعة

احمدمحمد-علىعبدالباسطعلاءعلى-محمدمحمودمحمدعبدالرحمن:إعداد

احمد-مقاربشرىفوليبمينا-الرحمنعبدحاتمالرحمن عبد-عبدالبارىحمودة

محمدجمال

لحجمالمستمرالانكماشجانبإلىالسرعة،عاليةالحوسبةعلىالطلبتزايدمع

الخلايامكتبة.المختلطةالإشاراتتصميمإلىاعلىالحاجةأصبحتالموصلات،أشباه

أصبحالأحيان،منكثيرفي.المختلطةالإشاراتتصميمفيالزاويةحجرهي( SCs)القياسية

المتوفرةمكتباتالتلبيهالاالتيالمحددةالتصميممتطلباتلتلبيةمحددةلدوائرضرورياًأمرًامخصصةSCوحداتإنشاء

.التصنيعشركاتقبلمن

  ،INVهيالخلايا (X1، 2X،4Xقوة)مختلفةقيادةقابليةذاتخلاياتتضمن SCsمكتبةبناءإلىالمشروعهذايهدف

NAND، AND، NOR، OR، MUX (2:1)، LATCHوFLIP-FLOP نمهمتياتصالكتلتينلبناءالمكتبةاستخداميتم

  ،VLSIصناعةقبلمنمطلوبةالمشروعنتائجالمعامل،متعددالمقسمإلىبالإضافة de-serializerو  serializerوهما

Si-Visionشركةودعمبالتعاونتنفيذهاتموقد

2
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Design and Layout of High-Speed Cell Library2

With the increasing demand for high-speed computing, together with the continuous shrinkage of 

semiconductor feature size, the need for and importance of mixed signal design becomes higher. 

Standard cells (SCs) library is a corner stone building blocks of mixed signal design. More often than 

usual, building custom SCs has become essential for specific circuits to meet specific design 

requirements that are not met by fab provided libraries. 

This project aims to build SCs library including cells of different drivability (strength of 1x, 2x and 4x). 

The cells are INVERTER, NAND, AND, NOR, OR, MUX (2:1), LATCH and FLIP-FLOP. The library is used 

to build two important communication blocks which are serializer and de-serializer in addition to 

multi modulus divider

The project outcomes are required by the VLSI industry, it has been executed in collaboration with 

and support of Si-Vision company

20ضياء الدين محمود ابراهيم/ خليل اسماعيل خليل       د/ محمد عباس عبد الراضى      د/ د.ا:هيئة الإشراف



محمد مدحت توفيق / نبيل صبور نافع                 د/ د:هيئة الإشراف

عرباتعربة ذاتية القيادة مدعمة بخاصية الاتصال بين ال

نورهان عمرو -داليا عيد حسين -الاء سيد احمد -سيد عبد الرحمن راغب : إعداد

-تقى محمود حسين احمد -احمد محمد عبد العزيز -ايمان مجدى ابو العطا -سيد 

مها عبد العظيم قطب صالح-عبد التواب صلاح عبد التواب 

في هذا المشروع يتم تصميم سياره ذاتيه القياده تستطيع الملاحه

كما تدعم امكانيه التراسل بين LiDar باستخدام خرائط مخلقه بتقنيه الـ

.السيارات للتبليغ عن العوائق والحوادث

Self-Driving Car with V2V Communication

This project involves designing two self-
driving cars that can navigate autonomously 
from place to place after doing mapping to 
these places .these cars  communicate with 
each other to demonstrate the importance of 
Vehicle-to-Vehicle (V2V) communication. 

3

Through communication, the cars can exchange information about speed, direction, 
and potential obstacles, enhancing their ability to make intelligent and quick
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عمر عبدالجابر محمد / د:هيئة الإشراف

اضيةتصميم وتنفيذ نظام تدريب فلاش ريفلكس للاكاديميات الري

محمد عاطف –عمر عبدالرحيم خلف الله أحمد –كيرلس بهاء عزيز : إعداد

عبدالودود

4
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Design and Implementation of a flash Reflex Trainer System for Sports Academies

الرياضينلتدريبرياضيجهازوتصنيعتصميماليالمشروعهذايهدف

ونسبةالمتمرنفعلردسرعةقياسخلالمنالفنيةمهاراتهموتحديد

ةالرياضيالاكاديماتفيالجهازهذايستخدم.منهالمطلوبةللحركاتاستجابته

.الالعابمختلففىالرياضيينلتدريبوالجامعات

Egypt, like other developing countries, suffers from the 
problem of increased imports. Two of the fields in which we 
import most of the equipment are the medical field and the 
sports field. Therefore, we decided to research the sports field 
and take a model of interactive devices and work on it in a trail 
to make some kind of reverse engineering, which is considered

as a first step to develop, and in the future make a modification, such a device in Egypt instead 
of importing it. The device that was selected is called Flash Reflexing Trainer.
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عبدالرحمن أحمد علي مرسي/ عبدالفتاح محمود محمد           د/ د.ا:هيئة الإشراف

التصميم والتحكم في طاولة موازنة الكرة

ادعممايكل-احمدممدوحلوجينا-ميلادعيدعمادكيرلس-ايلياهانىاستيفن:إعداد

-محمودحسنمحمدنرمين-فوزىمحمدللهمنة-صديقكاملمصطفىمريم-ينىملك

سامىرزقكماليوستينا

.الكرةموازنةطاولةفيوالتحكموبناءتصميمإلىالمشروعيهدف

:ةالتاليبالقدراتتتمتعالطاولةجعلهوالمقترحالتحكمنظاممنالرئيسيالهدف

الطاولةوسطفيالكرةموازنة-

الطاولةأركانمنركنأيفيالكرةموازنة-

مطلوبمسارفيالكرةتوجية-

الطاولةمنالسقوطمنالكرةحماية-

Design and Control of a Ball-Balancing Table

The project aims at the design, building and control of a ball-balancing table. The 
main objective of the proposed control system is to make the table has the 
following abilities:
- Balancing the ball in the table center
- Balancing the ball in the any corner of the table 
- Directing the ball in a desired track
- Protecting the ball from falling from the table

1
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عبدالرحمن أحمد علي مرسي/ عبدالفتاح محمود محمد           د/ د.ا:هيئة الإشراف

التصميم والتحكم في نظام التعليق النشط للسيارات

-اية فتحى حمد لله مسعود -احمد مصطفى جلال -احمد محمود انور حمدين : إعداد

د محمود سي-محمد محسن السيد -عبدالرحمن علاء سيد احمد -شريف عبدالمحسن حنفى 

منداء احمد محمد ابراهي-مصطفى احمد محمد فهمى -مريم شعبان سعد على -سيد محمد 

.يهدف المشروع إلى تصميم وبناء والتحكم في نظام التعليق النشط

:ةالهدف الرئيسي من نظام التحكم المقترح هو جعل السيارة تتمتع بالقدرات التالي

تكبير الاتصال بين الإطارات وسطح الطريق-

توفير ثبات التوجيه والتعامل الجيد-

ضمان راحة الركاب من خلال امتصاص الصدمات وتخفيفها-

The project aims at the design, building and control of an active suspension 
system. The main objective of the proposed control system is to make the 
automobile has the following abilities:
- Maximizing the contact between the tires and the road surface
- Providing steering stability and good handling
- Ensuring the comfort of passengers by absorbing and dampening shock

Design and Control of an Active Suspension System for 
Automobiles

2
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عبدالرحمن أحمد علي مرسي/ عبدالفتاح محمود محمد           د/ د.ا:هيئة الإشراف

التصميم والتحكم في ذراع روبوت

-محمدسميرمحمد-احمدمحمدحسنعبدالرحمن-غيطعنتربيشوي:إعداد

احمدمحمدنشأتمحمد-سلميانمصطفىمحمد-محمودمحمدفتحيمحمد

منسيالرئيالهدف.روبوتذراعفيوالتحكموبناءتصميمإلىالمشروعيهدف

:التاليةبالقدراتيتمتعالذراعجعلهوالمقترحالتحكمنظام

معينإتجاهفيالتحرك-

محددمكانفيووضعهاالصغيرةالأشياءإلتقاط-

بحسبهالخاصةالعملمساحةفيالموجودةالمختلفةالأشياءعلىالتعرف-

ولونهاشكلها

Design and Control of a Robotic Arm

The project aims at the design, building and control of a robotic arm. The main objective of 
the proposed control system is to make the arm has the following abilities:
- Moving in a specific direction
- Picking small objects and putting them in specific place
- Identifying different objects located in its workspace according to their shape and color  

3
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هشام عبدالغفار ابوالعنين/ خالد ممدوح شعبان         د/ د.سامية عبدالفتاح علي       ا/ د.ا:هيئة الإشراف

معالج أنسجة حيوية أوتوماتيكي

ألبرت -أحمد عماد أحمد -اسراء عادل صديق -محمد سامح عبد الحميد : إعداد

يوسف أمجد عطا–خلود محمد ضياءالدين -ألفريد أديب 

لمجهرياللفحصالعيناتتحضيربأتمتةيقومللأنسجةالآليالمعالج

وبهذاافينالبارشمعفيودمجهاوتنقيتهاوتجفيفهاتثبيتهاعلىويعمل

فاءةالكيعززمما،البشريةالأخطاءمنويقللالتحضيرعمليةيسهل

.التشخيصدقةويحسن
عبرتحريكهالمسبقاًالمحددةالبروتوكولاتالمعالجيتبعالمعالجةحاوياتفيالعيناتتوضعانبعد

الابتكاروهذاساعة،12منيقتربوقتفيتتمالتيالتحضيرعمليةلاتمامالمختلفهالكيميائيهالمواد

.التشخيصدقةعليهايترتبمماالانسجهمعاملةودقةكفاءةيضمن

منيرادالاستعنبدلامحليهوبامكاناتالثمنرخيصمحليبديلتصنيعهوالمشروعمنوالغرض

.الخارج

4
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Tissue samples are placed in processing cassettes and loaded into the 
containers. The processor then follows pre-programmed protocols, to move 
sample through different chemicals to complete the preparation process. This 
task typically takes about 12 hours. 
The project aims to develop a cost-effective and locally manufactured 
alternative to imported automatic tissue processors. This would reduce 
reliance on foreign imports and potentially lower the cost of histology 
equipment for healthcare facilities

Automatic Tissue Processor

هشام عبدالغفار ابوالعنين/ خالد ممدوح شعبان         د/ د.سامية عبدالفتاح علي       ا/ د.ا:هيئة الإشراف

The automated tissue processor automats the 
preparation of tissue samples for microscopic 
examination. It efficiently stabilizes, dries, 
purifies, and embeds samples in paraffin wax. 
Streamlining this process minimize human error. 
This enhances efficiency and improves diagnostic 
accuracy.
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علاء فرح محمد / علاء الدين محمد عبد الشافى       د/ احمد الناعم النزهى      د/ د:هيئة الإشراف

تصميم محطة شحن بالطاقة الشمسية لحافلات البطاريات

دراسة حالة جراج جامعة أسيوط: وخلايا الوقود

نعبدالرحم-احمدعباسسيدابراهيم-ميخائيلالشهيدعبدكمالابانوب:إعداد

-عبداللهالطوابصلاحمحمود-علىاحمدزكايبابومحمد-احمدسيداحمد

عيدسهادى-شوقىحسنمحمودمصطفى-عبدالعليمعبدالمحسنعبداللاهمصطفى

محمدالحميدعبدياسرمحمداحمد-رمضانبسيونى

الحافلاتلتغذية (PV)الكهروضوئيةالشمسيةالطاقةعلىتعتمدشحنمحطةوتنفيذتصميمعلىالمشروعهذايركز

هوالشحنلمحطةالمقترحالموقع .(FCBs)الوقودبخلاياتعملالتيوالحافلات((BEBsبالبطاريةتعملالتيالكهربائية

:يليكماهيالمشروعهذافيالعملوخطوات.أسيوطجامعةجراج

.الوقودوخلاياالكهربائيةالحافلاتعلىالأدبياتمراجعة•

.للحافلاتاليوميةوالمساراتالحافلاتعنالمتوفرةالبياناتوكذلكالجراجلموقعالطقسبياناتجمع•
خليةالكهربائي،المحللالبطارية،العاكس، ،DC/DCمحول ،PV)المقترحةالشحنمحطةمكوناتحجمتحديد•

.الطاقةإدارةاستراتيجياتعلىبناءً (إلخ...الهيدروجينخزانالوقود،
DC/ACومحولات DC/DCمحولاتوتنفيذتصميم•
.المحطةتشغيللإدارةالأشياءإنترنتتقنيةاستخدام•

1
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علاء فرح محمد / علاء الدين محمد عبد الشافى       د/ احمد الناعم النزهى      د/ د:هيئة الإشراف

Design of Solar Charging Station for Battery and Fuel Cell Buses: 
Case Study Assiut University Garage

This project focuses on design and implementation of charging station based on solar 
photovoltaic (PV) energy to feed both battery electric buses (BEBs) and fuel cell buses (FCBs). The 
proposed location of the charging station is the garage of Assiut University. The steps of

work in this project are as follows:
• Literature review on electric and fuel cell buses.
• Collection of weather data of garage location as well as the available data about the buses 

and daily routes.
• Sizing of components of proposed charging station (PV, DC/DC converter, Inverter, Battery, 

electrolyzer, fuel cell, hydrogen tank …etc) based on energy management strategies.
• Design and implementation of DC/DC converters and DC/AC inverters. 
• Using IoT technique to manage the station operation.

1
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عايدة حبيب مشرقى/ احمد عبد المالك عبد الحافظ      د/ د.على محمد يوسف     ا/ د.ا:هيئة الإشراف

ى تصميم أنظمة توزيع كهربائية مستدامة لمبنى إدار

وحمام سباحة أولمبي

داليا حسام الدين -اسراء على فوزى جودة -احمد حسين محمد احمد : إعداد

محمود جمال -نادى سامى مسعد عبده -محمد ابو النور عبد الله طه -ابراهيم على 

احمد ياسر مصطفى عبد الحميد الشاهد -رضوة احمد محمد حماد-محمد ابو الحسن 

محمد عبد الرشيد محفوظ-احمد عزمى فضل على -محمد موسى محمد ابو موسى -

مصطفى -محمود محمد حسن محمد -احمد فيصل عبد الرحمن محمود -بغدادى 

جمال عبد الناصر عيد

يع الإضاءة استخدام ادوات الذكاء الاصطناعي وتطبيقاته المختلفة مثل برامج توز

كهربية والتوزيع الكهربى وتكنولوجيا  نمذجة معلومات البناء  لعمل تصميمات

امل الأمان للمبانى تعمل على تحقيق مبدأ الاستدامة وتوفير الطاقة وتحقيق عو

المختلفة بداخل تلك المبانى

2
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عايدة حبيب مشرقى/ احمد عبد المالك عبد الحافظ      د/ د.على محمد يوسف     ا/ د.ا:هيئة الإشراف

Design of a Sustainable Electrical Distribution Systems for 
Administrative Building and Olympic Swimming Pool

Using artificial intelligence tools and its 
various applications such as lighting 
distribution programs, electrical 
distribution and building information 
modeling technology to make electrical 
designs for buildings that work to 
achieve the principle of sustainability, 
save energy and achieve various safety 
factors inside those buildings.

2
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مسعد علي حسين . د-د جمال يحيى بغدادي.أ-د مصطفى طنطاوى .أ-د سعيد سعد امبابى .أ-د حسن علي عبدالحق .أ:هيئة الإشراف

آية محمد. م

وبة، مصرتقييم وتقدير احتياطيات الكاولين في وادي كلابشة، الن

السيدمحمد–حسينأحمدعدلي–محمدجويدةحسن–أحمدعلاءالدينأحمد:إعداد

محمدمحمدمحمود–شوقيالسيدمحمود–عوض

The main purpose of this project is to comprehensively assess 
and estimate the kaolin deposit reserves in Wadi Kalabsha, 
Nubia, Egypt, by comparing and evaluating different ore 
reserve estimation methods. This study aims to determine the 
most accurate and suitable approach for quantifying the 
quantity and quality of kaolin reserves, thereby facilitating 
sustainable resource management and mining practices. 

The ultimate goal is to provide valuable insights and practical recommendations that ensure the 
responsible utilization of kaolin deposits, promote economic development, and minimize 
environmental impacts in alignment with the principles of sustainable development.

This project contributes to the scientific knowledge and technical expertise required for sustainable 
kaolin resource management, offering valuable insights for stakeholders involved in mining 
operations, environmental conservation, and regional economic development

1
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1. Quantification of Kaolin Reserves: 
• The volume, grade, and tonnage of kaolin 

deposits in Wadi Kalabsha through 
comprehensive geological and mineralogical 
assessments were determined. 

• The key areas within the ore deposit that 
contain the highest quality and most 
economically viable kaolin resources were 
identified.

2. Comparison of Estimation Methods: 
• The effectiveness of the geometric 

(conventional) method, statistical or 
geostatistical methods, and computer 
application/software approaches in estimating 
kaolin reserves were evaluated and compared. 

• The strengths, limitations, and applicability of 
each method for kaolin deposit estimation 
were highlighted.

Assessment and Estimation of Kaolin Deposit Reserves in Wadi Kalabsha, Egypt1

مسعد علي حسين . د-د جمال يحيى بغدادي.أ-د مصطفى طنطاوى .أ-د سعيد سعد امبابى .أ-د حسن علي عبدالحق .أ:هيئة الإشراف

آية محمد. م
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-ود عاطف السيد محم. د-السيد عبدالفتاح البدرى . د.ا-جمعة أحمد السيد . د.ا-محمد صفوت محمد أبوريه . د.ا:هيئة الإشراف

رفاعى احمد شرقاوى. د-أحمد داوود . د

والتيتانيومالألومنيومسبائكوتوصيفإنتاج

جمالأحمد-محمدخالدمحمد-السباعىنصرمحمد-اسماعيلرمضانمحمد:إعداد

حسانريانمحمد-أمينعاطفعبدالرحمن-عبدالله

العشرينلقرنامنتصفإلىوالتيتانيومالألومنيومسبائكتطويرتاريخيعود

هذهتطويروتحسينتمالحين،ذلكومنذ.الطيرانصناعةباحتياجاتمدفوعًا

..ملحوظبشكلالسبائك

الدراجات،ية،الفضائالمركباتالطائرات،العسكرية،التطبيقات:التطبيقات

.النهائيللمنتجالرئيسيةالسبائكالطبية،الأجهزة

.المحليةالخامللموادالمضافةالقيمةوزيادةالوطنية،المصادرمنالعالميةالمتطلباتتلبية:الدراسةهدف

،(مئويةدرجة1100-مئويةدرجة800نطاق)الحرارةدرجة:المتغيرات
كبريتات)المثالسبيلعلىالتمويهاختلاف،(20–9–11–8–5)الخلطنسبة،(دقيقة15-10-7-3)الزمن

يليكماالأملاحنسبةانتووك،(الصوديومكلوريدالمغنيسيوم،نتراتالمغنيسيوم،كبريتاتالكالسيوم،كبريتاتالليثيوم،

(0.5–1–1.5–2)%.

.الإلمنيتالروتيل،الألومنيوم،التيتانيوم،:المواد

.((XRFتحليلوالسبائكللخبثالكيميائيالتحليلإجراءالصلابة،قياسالكثافة،قياس:النتائج

أملاحونسبة%5خلطونسبةمئويةدرجة800حرارةدرجةعندكانتللكثافةنتيجةأفضل:المثاليةالظروف

1000حرارةةدرجعندكانتللكثافةنتيجةوأفضلللإلمنيتبالنسبةالمغنيسيومنتراتوملحدقائق7وزمن0.5%

للروتيلبالنسبةالمغنسيومنتراتوملحدقائق7وزمن%0.5ملحونسبة%5خلطونسبةمئويةدرجة

2
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The development of aluminum and titanium alloys dates 
back to the mid-20th century driven by the needs of the 
aerospace industry. Since then, these alloys have been 
significantly improved and developed. These have many 
applications in several fields like military, aircraft, 
spacecraft, bicycles, Medical devices and Master alloy for 
aluminum final ingots.

Production and Characterization of Aluminum-Titanium Alloy

The aim of the study is Production and characterization of aluminum-titanium alloy which, meeting global 
requirements from national sources and increasing the added value of national resources.
For optimization the production process, several parameters are studied such as, temperature (800, 900, 1000, 1100 
°C), time (3, 7, 10, 15 min) and mixing ratio (5, 8, 9, 11, 20 %). Different fluxes are used for enhancing the process 
such lithium sulfate, calcium sulfate, magnesium sulfate, magnesium nitrate and Sodium chloride. The proportion of 
salts were as follows (0.5, 1, 1.5, 2) %.
Increasing the density was first indication of process quality. Hardness was measured to characterize the mechanical 
properties of the produces alloys. For controlling the material balance and equilibrium conditions, XRF analysis was 
carried out.   
The best result for density was at a temperature of 800°C, with mixing ratio of 5%, at magnesium nitrate salt ratio 
0.5% and time 7 minutes for ilmenite. For rutile, the highest density was at temperature 1000°C, with mixing ratio of 
5%, magnesium nitrate salt ratio 0.5% and time 7 minutes.
The best hardness result for ilmenite was 89 HRC and 103 HRC for rutile. The best Titanium assay was around 23%.

2

-ود عاطف السيد محم. د-السيد عبدالفتاح البدرى . د.ا-جمعة أحمد السيد . د.ا-محمد صفوت محمد أبوريه . د.ا:هيئة الإشراف

رفاعى احمد شرقاوى. د-أحمد داوود . د
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محمـود نادي عبد المعز.عبد المنعم محمود نصيب           د.د.أ:هيئة الإشراف

الأمراضعنللكشفدقيقةموائعمنظومة

لأوليةاوإختباراتهاالرقائقتصميم:الفيروسية

عمـر-خـالـدزيـاد-السيـدأسـامـة-خـالـدأحمـد-خـيريمحمـد:إعداد

جمـالزيـاد-محمـودالرحمنعبد-مصطفـي

ً طبقبشريةوخسائرالحياةقطاعاتكافةفيأزماتإلىكوروناجائحةأدت ا

المعداتنقصوالتقليديةللطرقالعاليةالتكاليفتعتبر.العالميةالصحةلمنظمة

دتأالتيالعواملمنوالوقتالفيروساتعنالكشفإختباراتلإجراءاللازمة

وئيةميكرشريحةوتصنيعتصميمإلىالمشروعهذايهدف.الوباءتفاقمإلى

العيناتمنلةضئيكميةباستخدامالبيولوجيةالعيناتفيالفيروساتعنللكشف

ً ضةمنخفوبتكلفة(دقائقبضع)قصيروقتوفي(الميكرولتراتعشرات) .نسبيا

تطبيقيتمينمابالدقيقةالقناةمدخلإلىالعينةإضافةتتم.الإختباراتوإجراءالنائيةالأماكنإلىالأداةتلكنقليمكنكما

مبدأ.اتالعينمنالبروتينأوللفيروسالريبوزيالنوويالحمضوتركيزاستخلاصإلىذلكيؤدي.كهربيمجال
.للفيروسالنوويالحمضعنللكشفI (sotachophoresis)المتساويالكهربيالرحلانتقنيةإستخدامهوالمشروع

ذلكفيؤديروسللفيالنوويالحمضمثلالمشحونةالجزيئاتعلىكهربائيةقوةتطبيقيعنيالمتساويالكهربيالرحلان

.بالعينةلملتصقةاالكواشفمنالمنبعثةالضوئيةالإشارةقياسيمكنثم،ومن.الدقيقةالقناةداخلالجزئياتاستخلاصإلى

كهربائيتيارفيصدر Photomultiplier tube) )الضوئيالمضاعفأنبوببواسطةالضوئيةالإشارةتلكإستقباليتم

  Poly-Methyl-Methacrylateالأكريليكمادةمنالدقيقةالرقائقتصنيعنقترح.العينةفيالإصابةنسبةيحدد
ً الأغلى Polydimethylsiloxaneمادةمنبدلاً إقتصاديكبديلبالليزرالحفرتقنيةبإستخدام يساهم.أدائهماومقارنةثمنا

.الناميةالدولفيالفيروساتعنالكشفتقنياتوإسراعتطويرفيالمشروعهذا

Microfluidic Platform for Detection of Viral 
Diseases : Chip Design and Preliminary Testing1
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أحمد محمد ضياء الدين. محمود نادي عبد المعز    د. أحمد حمزة علي     د. د.أ:هيئة الإشراف

ليميتعلمبنيمستدامتبريد

الأرضباطنمياهباستخدام

ورأنطلعتإبراهيم–شحاتةمنصورأحمد–الحفيظعبدأحمد–خالدأبانوب:إعداد

أيمنزياد–أحمدمحمود–أيمنمحمد–

موارداماستخدمنللحدإستراتيجىحلالمتجددةالطاقةعلىالإعتماديعُتبر

لزيادةونظراً .ةالبيئعلىالسلبيوالتأثيرالعاليةالتكلفةذاتالتقليديةالطاقة

إستيعابوقلةالعاملينإنتاجيةقلةإليذلكأديالتعليمقطاعفيالطلابيةالكثافة

ومةمنظعملإلىالمشروعيهدفوبالتاليالمكيفةغيرالأماكنفيالطلاب

للأماكنسيةالشموالطاقةالجوفيةالمياهعليتشغيلهافيتعتمدمستدامةتبريد

.السكنيةوالوحداتالدولةومؤسساتالتعليمية

Heat ExchangerSpace

Cold Water

Hot Water

Ground
WellWell

Pump

Roof

Solar 
Radiation

Underground Water

بئرمنالجوفيةمياهالبرفعتقومالتىالغاطسةالمضخةلتشغيلاللازمةالكهرباءلتوفيرالشمسيةبالألواحالمنظومةتعمل

علىاظللحفآخربئرإلىإعادتهاثمالجوفيةوالمياهالهواءبينالحرارىالإنتقالعمليةلإتمامالحرارىالمبادلإلى

ً مصدراً لكونهاالجوفيةالمياهعليالإعتمادويأتي.البيئىالتوازن حرارةدرجةتصلثحيالحراريالحمللتخفيفمناسبا

وُجدالسابقةالأعوامفيعليهاالحصولتمالتيالنتائجإليوبالنظر.الصيففصلفيمئويةدرجة20إلىالجوفيةالمياه

بينحراريالللتبادلاللازمةالفعالةالمساحةتصميمطريقعنالجوفيةالمياهحرارةدرجةمنالاستفادةزيادةيمكنأنه

يتناسبراريحمبادلوتصنيعتصميمطريقعنالمنظومةفعاليةوتحسينزيادةإلىنهدفولذلكوالهواء،الجوفيةالمياه

المتجددةطاقةاللاستخدامالمصريةالاستراتيجيةتحتالمنظومةوتندرج.الطلابيةالكثافةعنالناتجالحرارىالحملمع

.2035عامبحلولالمُنتجَهالكهربيةالطاقةإجماليمن42%إليالوصولتستهدفوالتي

Sustainable Cooling of Educational Spaces 
Using Underground Heat Sink2
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أحمد محمد ضياء الدين. محمود نادي عبد المعز    د. أحمد حمزة علي     د. د.أ:هيئة الإشراف

:يهدف المشروع إلي الآتي

.الإعتماد علي الطاقة المتجددة 1.

.الاستدامة البيئية 2.

.تقليل تكلفة التشغيل3.

.العمل علي زيادة كفاءة المنظومة 4.

ي خدمة مؤسسات الدولة ومنظومات التعليم بشكل خاص والمبان5.

.السكنية 

-:المشروعيعالجهاالتيالمشكلة

الكثافةتفاعلإرنظراً خالصبشكلالتعليميةوالمنظوماتعامبشكلالدولةمؤسساتحرارةدرجةإرتفاعالمشروعيعالج

عليالعاملينقدرةوزيادةالطلابإستيعابزيادةإلىيؤديمماوالطلابللعاملينمريحةبيئةتوفيروبالتاليالطلابية

من67وتعليميةوحدةألف70.1إلي2023إحصائيةحسبمصرفيالتعليميةالوحداتعددبلغحيثالعمل،

لتبريداعملياتمنالناتجةالكربونإنبعاثاتمنالحدفيالمشروعيساهمكما.والأهليةوالخاصةالحكوميةالجامعات

عبرالطاقةتوفيريفالمشروعيساهمالبيئة،كماعليالسلبيةآثارهمنوالتقليل(الفريوناتباستخدامالتبريد)التقليدية

.بوفرةالمتاحةالشمسيةالطاقةمنالاستفادة

ليمي تبريد مستدام لمبني تع

باستخدام مياه باطن الأرض

Sustainable Cooling of Educational Spaces 
Using Underground Heat Sink2
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أحمد محمد ضياء الدين. محمود نادي عبد المعز              د. د:هيئة الإشراف

د محم-حسام عبد الناصر سعد -السيد حميد السيد -جابر محمد جابر : إعداد

جميل كميل -محمد مصطفي إبراهيم -علي التايه عيس التايه -خالد جمال 

محمـد عاصـم يوسف-ابسخرون 

الأساسي تعتبر أزمة ندرة المياه من القضايا الأكثر أهمية في العالم وفي مصر بصفة خاصة حيث المياه هي المكون

4-3حوالي )خفضة للزراعة والصناعة والبنية التحتية؛ إلا أن تكلفة تقنيات تحلية المياه ما تزال مرتفعة وذات إنتاجية من

.رغم أن مصر إحدى الدول التي تتمتع بكثافة عالية للإشعاع الشمسي( لتر لكل متر مربع

Water scarcity is a global threat that jeopardizes the availability 
of water for agriculture, industry and multiple economical boosters. 

So far, the cost and productivity of water desalination technologies is 
not optimized (4-3 L/m2.day). In addition, Egyptian region is characterized by a high 
intensity of solar radiation. Therefore, this project aims to implement an efficient water 
desalination system that uses only solar energy for operation.  This is done by designing a 

solar still consisting of three basic components; a cover, solar collector, multiple basins 

3
Novel Design of Solar Still Integrated with 

Efficient Solar Collector and Multiple Basins
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أحمد محمد ضياء الدين. محمود نادي عبد المعز              د. د:هيئة الإشراف

تصميم جديد لمقطر شمسي متكامل مع مجمع شمسي فعال

وأحواض متعددة

الأشعةلاستقبالمحددةبزاويةيميل :”Solar Still“الشمسيالتقطيرجهاز.1

.عليهالبخاريتكاثفحيثالشفافالغطاءخلالمنالشمسية
ويعملالتقطيربجهازمتصل :”Solar Collector“الشمسيةللطاقةمجمع.2

.%40لتصلبنسبةالطاقةكميةزيادةعلي

هالميالتحليةومطورةفعاّلةمنظومةتنفيذإلىالمشروعهذايهدف

مقطرميمتصخلالمنوذلكتشغيلها؛فيفقطالشمسيةالطاقةباستخدام

.أساسيةمكوناتثلاثةمنمكونشمسي

ً ومتتاليةشفافةأفقيةأحواضهي :" Multiple Basins"أحواضعدة.3 التقطيرلجهازالشفافالغطاءأسفلرأسيا

لغطاءاخلالالجويللهواءالبخاريفقدهاالتيالطاقةمننسبةامتصاصعلىتعملالمياهمنكميةعلىتحتوي

صلتالطاقةكميةفيزيادةالمطورالتصميمهذاخلالمنسنستفيد.%30لالطاقةمنالاستفادةنسبةلتصلوتكثيفه

ً مربعمترلكلالمياهمنلتر8حواليعلىالحصولنأملوبالتالي%70إلى دةالمتعدالأحواضاستخدامومعيوميا

.الكميةهذهزيادةنتوقع

3
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إيمان سيد محمد. عصام محمد مهران   د. محمود حشمت أحمد عبد الغفار  د. محمود أحمد عبد الله الشريف   د/ د.أ:هيئة الإشراف

عمرو عاطف –عبد الرحمن محمد كمال –عبد الرحمن عبد الجيد محمد : إعداد

سعد أحمد سعد–عمر عبد المنعم ابراهيم –عمرو 

إلىةالدراسحجمبتقليلوقمناأسيوطجامعةفيالاستدامةمبدأمشروعنايدعم

فيدةالوحيالصناعيةالمنشأةالهندسةكليةورشةوتعتبرالهندسة،كليةورش

دامةمستمغلقةحلقةلتطبيقمتميزكنظامتعملالورشوأقسامأسيوط،جامعة

حيثات،المنتجاستخدامإعادةعلىقادرنظامبتصميمقمنالقد.الامداداتلسلاسل

والمنشآتملاءالعمنالمطلوبةالمنتجاتلإنتاجالاقتصاديةالتكاليفتقليليمكننا

.بيئيةفوائدعلىوالحصولالجامعةفيالمختلفة

DESIGNING A SUSTAINABLE CLOSED LOOP SUPPLY CHAIN: A 
CASE STUDY ASSIUT UNIVERSITY1

المنتجاتتدويرإعادةآلات)العكسيةاللوجستيةالخدماتلتحقيقالآلاتبعضإلىورشناتحتاجذلك،إلىبالإضافة

الآلةبتحديدمناقلذلك،.والسبائكوالمعادنوالبلاستيكالخشبمنالاستهلاكيةالمنتجاتتدويرإعادةآلاتمثل(المستعملة

آلةهيخياراتالوأفضلسنويا،ضخمةبكمياتتكهنوالتيالمتكهنةالاستهلاكيةللمنتجاتفائدةوالأكثرملاءمةالأكثر

الخشبشارةنآلةتصميمعند.الخشبيةالمنتجاتهوالجامعةفيواستهلاكًاإنتاجًاالأكثرالموردأنحيثالخشب،نشارة

يدعمالسبباوهذالمستخدمةالموادمنالعديدمنالماكينةتصنيعمنلنتمكنالعكسيةالهندسةمبدأباستخدامقمناالخاصة

معأخرىداتمعأومنتجتصنيعفيلاستخدامهاالمستخدمةالمنتجاتتصنيعإعادةإمكانيةوهوللمشروعالرئيسيالهدف

علىصغيرفرنإلىمتهالكقديممختبرحاملتحويلمنتمكنامشروعنا،خلالأيضًا،.والتقنيةالهندسيةالتعديلاتبعض

إلىافةبالإضهذاكل.وغيرهاالمعادنمنمكلفةومواردبوتاجازجسملإنتاجالأموالمنالكثيروفرحيثالمثالسبيل

.ومتكاملومستقلمغلقنظاموتجهيزالبيئةعلىالحفاظفيالمتمثلالطموحالهدف
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تصميم حلقة مغلقة مستدامة من الامدادات 

(دراسة حالة جامعة أسيوط)

إيمان سيد محمد. عصام محمد مهران   د. محمود حشمت أحمد عبد الغفار  د. محمود أحمد عبد الله الشريف   د/ د.أ:هيئة الإشراف

1

Our project supports the principle of sustainability 
at Assiut University. However, we have reduced 
the study's scope to the workshops of the Faculty 
of Engineering, which is the only industrial facility 
at Assiut University. The workshop departments 
operate as a distinctive system for applying a 
sustainable closed-loop supply chain. We have 
designed a system capable of reusing products, 
which allows us to reduce the economic costs of 
producing required products for clients and 
various facilities within the university and to large 
environmental benefits. The Faculty of 
Engineering's workshops require some logistical 
services to support the principle of sustainability. 
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أحمد محمد عطية/ ياسر محمود عبد الرحمن       د/ م.د.إبراهيم محمد حسب الله      أ/ د.أ:هيئة الإشراف

ينسالم–خليفةمحمدمصطفى–السيدرمضانمحمد–صديقيحيىطارق:إعداد

أحمدحسنريهام–إبراهيمعبدالنبي

إطاراتلإنتاجتدويرهالمعادالمطاطاستخدامإمكانيةفيالمشروعهذايبحث

يدةفرتصميماتسبعإنشاءتم.الاستدامةمعاييرضمناللاهوائيةالسيارات

ر،جودييميشلان،)المعروفةالإطاراتتصنيعشركاتمنمنهاأربعةللإطارات،

جميعمتقييتم.البحثفريقإعدادمنتصاميمثلاثوعدد(بريدجستونهانكوك،
لتقييم( FEA) (ANSYS)المحدودةالعناصرتحليلبرنامجباستخدامالتصاميم

المطاطتاتفدمجإمكانيةاستكشافتم.الفعليةالتجربةفيالإطاراتتلكخصائص

تسفرنهاأأظهرتالأوليةالتصميمتكراراتأنإلاالإطار،تركيبةفيتدويرهالمعاد

.للتطبيققابلةتنفيذاستراتيجيةعن
This project investigates the possibility of utilizing recycled rubber for the sustainable 
production of car airless tires (Non pneumatic). Seven unique tire designs were generated, 
with four originating from established tire manufacturers (Michelin, Goodyear, Hankook, and 
Bridgestone) and three originating from this research team. All designs were evaluated using 
finite element analysis (FEA) software (ANSYS) to assess their performance characteristics. 
The incorporation of recycled rubber crumb into the tire composition was explored, however 
the initial design iterations show yield a viable implementation strategy

Design and Manufacturing of Airless (Non-Pneumatic) 
Tires for Cars2
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عبد الهادي مصطفى عبد الهادي. أحمد سعد علي         د/ د.أ:هيئة الإشراف

روبوت ذو أرجل لعمليات البحث والإنقاذ

انشعبإسراء–نشأتأحمدشاهندا–مرقصبشريأنطونيوس:إعداد

صديقمنصورإسلام–مرادمجديإبرام–رفاعةمحمدجيهان–محمد

سالمصلاحأحمد–شحاتةأشرفمحمد–

بالغأمًراعالةوالفالمبتكرةالتقنياتتعدالطوارئ،وحالاتللكوارثالإستجابةفي

طويرتخلالمنالماسةالحاجةهذهالتخرجمشروعيعالج.الفعالللتدخلالأهمية

افحتكماغالباً.والبحثالإنقاذلعملياتصا ًخصيمصممأرجلذوروبوت

وغيرالمعقدةالتضاريسفيللتنقلالمجنزرةأوالعجلاتذاتالتقليديةالروبوتات

المقترح،وتالروبتصميمتم.الصعبةالبيئاتفيفعاليتهامنيحدمماالمتوقعة،

اريستضعبرللتحركالروبوتات،مجالفيالحديثةالتطوراتمنالمستوحى

.التكيفعلىوقدرةاستثنائيةحركةبخفةمختلفة

رائداحلاويقدمة،التقليديوالإنقاذالبحثتقنياتعلىالمفروضةالقيودعلىالتغلبإلىالأرجلذوالروبوتهذايهدف

المجهزت،للروبويمكن.الكوارثحالاتفيالإغاثةوفرقالطوارئلحالاتالمستجيبينقدراتكبيربشكليعزز
البياناتجمعوالخطرة،البيئاتوتقييمبسرعة،الناجينموقعتحديدقوية،اتصالاتوأنظمةمتقدمةاستشعاربأجهزة

الاستجابةدجهولتحسينبثمنتقدرلاأداةيجعلهمماوموثقامتسقاأداءالاستخداماتمتعددتصميمهويضمن.القيمة

للكوارث

1
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عبد الهادي مصطفى عبد الهادي. أحمد سعد علي         د/ د.أ:هيئة الإشراف

In disaster response and emergency situations, 
innovative and efficient technologies are crucial for 
effective intervention. This graduation project addresses 
this critical need by developing a legged robot 
specifically designed for rescue and search operations. 

Rescue Bot: A Legged Robot for Search and 
Rescue Operation

Traditional wheeled or tracked robots often struggle to navigate complex and unpredictable 
terrains, limiting their effectiveness in challenging environments. Our proposed robot, 
inspired by recent advancements in robotics, is designed to move through various terrains 
with exceptional agility and adaptability. This legged robot aims to overcome the limitations 
of conventional search and rescue techniques, offering a groundbreaking solution that 
significantly enhances the capabilities of emergency responders and disaster relief teams. 
Equipped with advanced sensors and robust communication systems, the robot can quickly 
locate survivors, assess hazardous environments, and gather valuable data. Its versatile design 
ensures consistent and reliable performance, making it an invaluable tool for improving 
disaster response efforts.

1
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جمال عبد الناصر أحمد محمد. خليل علي خليل إبراهيم              د. د:هيئة الإشراف

ميائي نظام ميكاترونيات لتبريد فروة الرأس أثناء العلاج الكي

لمرضى السرطان

حازم أيمن–مصطفى نصرالدين –ضياء أحمد رياض –أحمد العراقي : إعداد

محمود هشام–أحمد غريب –أحمد طارق –رائد عبد الحكيم –

2

Chemotherapy often causes hair loss, leading to 
distress and social image issues, resulting in many 
patients rejecting or discontinuing treatment.
This project aims to develop a scalp cooling device to 
reduce chemotherapy drug exposure to hair follicles, 
preserving them and minimizing hair loss, thereby 
improving patient comfort and well-being during 
treatment.

ضيقإلىدييؤمماالشعر،فقدانفيالكيميائيالعلاجيتسببماغالباً

لىإالمرضىمنالعديديدفعمماالاجتماعية،الصورةفيومشكلات

.عنهالتوقفأوالعلاجرفض

تعرضلتقليلالرأسفروةلتبريدجهازتطويرإلىالمشروعهذايهدف

منقللويعليهايحافظمماالكيميائي،العلاجلأدويةالشعربصيلات

.العلاجاءأثنورفاهيتهمالمرضىراحةتحسينوبالتاليالشعر،تساقط
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أحمد سعد. خليل علي             د. د:هيئة الإشراف

ية اللغةتصميم وتطوير نظام التواصل بلغة الاشارة ثنائ

محمد –محمد يونس –اسلام وائل –زياد ياسر –كريم صلاح : إعداد

أبانوب رأفت–عمر عبد الحافظ –علاء حمدي 

صوتالعلىالتعرفنموذجباستخدام.الإشارةلغةإيماءاتإلىالمنطوقالكلامتحويلهولمشروعناالأولالمسار

لمشروعناانيالثالمسار.الروبوتيةاليدمحركاتإلىالمناسبةالإشاراتوإرسالتحليله،ثمنص،إلىالكلاملتحويل

الوقتيفوالتفسيرالمعالجةخلالمن.الكمبيوتررؤيةتقنيةباستخدامكلامإلىالإشارةلغةإيماءاتتحويلهو

.الأفرادبينالسلسالتواصليسهلممامنطوقة،لغةإلىالإيماءاتهذهبترجمةالروبوتيقومالفعلي،

الثنائيةالإشارةبلغةاتصالنظامتطويرهوالمشروعهذامنالرئيسيالهدف
بدقةالتعرفإلىالنظاميهدف (ROS).الروبوتاتتشغيلنظامباستخداماليدين

تعَُتبَرَُ .الروبوتيةللأذرعمتناظرةحركاتإلىوترجمتهااليدينالثنائيةالإيماءاتعلى

.الإشارةلغةدمونيستخالذينللأفرادالفعاّلالتواصللتسهيلوسيلةً المبتكرةالحلولهذه

3
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The primary objective of this project is to develop a 
bi-manual sign language communication system utilizing

 the Robot Operating System (ROS). The system aims to
 accurately recognize and interpret bi-manual gestures and

 translate them into corresponding movements of robotic arms. This 
innovative solution is intended to facilitate effective communication for 
individuals using sign language, bridging the gap between sign language
 users and non-sign language users

أحمد سعد. خليل علي             د. د:هيئة الإشراف

DESIGN AND DEVELOPMENT A BIMANUAL SIGN LANGUAGE 
COMMUNICATIONBIMANIUAL SIGN LANGUAGE COMMUNICATION SYSTEM3

• Speech to sign language gestures: The first track of our project is to convert spoken 
speech into sign language gestures Using voice recognition model that turn the speech into 
text , analyzing it ,then sending appropriate signals to the motors of our robotic hand using 
ROS (Robotic Operating System) to  simulate the gestures  
• Sign language gestures to speech: The second track of our project is to convert sign 
language gestures into speech using computer vision technique Through real-time processing 
and interpretation, the robot translates these gestures into spoken language, facilitating 
seamless communication between individuals using sign language and those who rely on 
auditory communication
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محمود نادي. عبد الهادي مصطفى            د. جمال عبد الناصر          د. د:هيئة الإشراف

جهاز كشف الفيروسات 

أحمد–عرابيأحمد–محمدآية–ابراهيمقاسم–بكرمحمد–رؤوفحسن:إعداد

ابراهيمنزار–مصطفى

The COVID-19 pandemic has underscored the critical importance of rapid and accurate virus 
detection devices. As the world adapts to the new normal, there is an increasing recognition 
of the need for advanced virus detection technologies to mitigate future outbreaks 
effectively, Traditional virus detection devices faced several challenges, which have been 
highlighted during the COVID-19 pandemic so:
In response to these needs, our device aims to integrate microfluidic technology and 
advanced computer vision algorithms, offer a rapid, reliable, and cost-effective solution for 
virus detection where:

المتقدمة،الكمبيوتررؤيةوخوارزمياتالدقيقةالموائعتكنولوجيادمجإلىجهازنايهدفالاحتياجات،لهذهواستجابة

:حيثالفيروساتعنللكشفالتكلفةحيثمنوفعالوموثوقسريعحلوتقديم

4

عنالكشفلأجهزةالحاسمةالأهميةعلىالضوء19-كوفيدجائحةسلطتلقد

ناكهالجديد،الطبيعيالوضعمعالعالمتكيفمع.ودقيقسريعبشكلالفيروسات

منــفللتخفيالفيروساتعنللكشفمتقدمةتقنيـــاتإلىبالحاجةمتزايداعتراف

التقليديةاتالفيروسعنالكشفأجهزةواجهتوقدفعال،بشكلالمستقبلفيالمرضتفشي

.19-كوفيدجائحةخلالعليهاالضوءتسليطتموالتيالتحديات،منالعديد

84



محمود نادي. عبد الهادي مصطفى            د. جمال عبد الناصر          د. د:هيئة الإشراف

جهاز كشف الفيروسات 

تقنياتباستخدامةالإصابمستوىلتحديدالفيروسمعتفاعلتالتيالمجساتمنضوئيةإشارةاستخداميتموبالتالي
بالعديدالجهازهذايتمتع.(ب)و(أ)كخطةكليهماعلىعملناحيث PMTأوالفيروسعنللكشفالحاسوبيةالرؤية

وقلةالكشف،قبلالعينةتنقيةعلىوالقدرةمتسلسل،تفاعللإجراءحاجةلا.التقليديةبالطرقمقارنةالمزايامن

دقائقضعب)الاختباروسرعة،(الميكرولترعشرات)الصغيرةالعينةوكميةالتحليل،لإكمالاللازمةالخطواتعدد

.(النتيجةعلىالحصول(دقائقعدةإلى

يالاصطناعالذكاءيستخدمتحليليجهازببناءالمشروعهذايقوم•

.الدمثلمالبيولوجيةالعيناتفيالفيروسيةالالتهاباتعنللكشف

لريبياالنوويالحمضلاستخراجالمتساويالرحلانتقنيةتسُتخدم
 ،W≈50μm، H≈50μm)صغيرةقناةداخلوتركيزهالفيروسي

L≈50mm) منمصنوعةPolydimethylsiloxane، يسمحمما

مجساتمعالكيميائيةوالتفاعلاتالفيروسجزيئاتحركةفيبالتحكم

.الكشف

والتصويراسوبيةالحالرؤيةونظاموالتحكمالإلكترونيةالدوائرذلكفيبماالميكاترونيكيبالتصميممشروعنايقوم•

عزيزوتتطويرفيالجهازهذاإنجازويساهم.للجهازالأولالنموذجواختباروبناءالجهازلأتمتةالصورومعالجة

.والاقتصاديةالاجتماعيةآثارهامنالحدفييساهممماالفيروسية،العدوىعنالكشفتقنيات

4
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Viruses Detection Device

Consequently, a light signal from the probes that reacted with the virus is used to define the 
infection level using computer vision techniques to detect virus or a PMT where we worked on 
both as plan A & B. This device has many advantages compared to traditional methods. No 
need to perform a chain reaction, the ability to purify the sample before detection, the small 
number of steps necessary to complete the analysis, the small amount of sample (tens of 
microliters), and the speed of the test (a few minutes to obtain on the result).

محمود نادي. عبد الهادي مصطفى            د. جمال عبد الناصر          د. د:هيئة الإشراف

Our project performs the mechatronic design, including electronic circuits, control, computer 
vision system, imaging, and image processing to automate the device, and builds and tests the 
first model of the device. The completion of this device contributes to advancing and 
strengthening techniques for detecting viral infections, which contributes to reducing its 
socioeconomic impacts.

This project builds an analytical device that uses Artificial 
Intelligence to detect viral infections in biological samples 
such as blood. Isotachophoresis technique is used to extract 
and concentrate viral RNA inside a micro-channel (W≈50μm, 
H≈50μm, L≈50mm) made of Polydimethylsiloxane, which 
allows controlling the movement of virus molecules and 
chemical interactions with detection probes. 

4
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جمال عبد الناصر. علي يونس           د. د:هيئة الإشراف

طيارة بدون طيار–توصيل طبي 

محمد–عشورعماد–النعيمعبدعمر–خلفعليأحمد–السعيداسلام:إعداد

أحمدمحمد–موسىاللهآية–حامدغادة–ناجيتواضروس–أيمنأحمد–حربي

ممدوحالرحمنعبد–العالعبدمحمد–عليمصطفى–مسلمأحمد–

لصحيةاالرعايةمجالفيمهًماتطوًرايعدطياربدونللطائراتالمتطورالنظامهذا

والطوارئ

.وكاميراطبيةبأدواتمزودةطياربدونطائرةفييتمثل:النظام•

الإقلاعثمالمريض،موقعتظهر ُ الإسعافخدمةمنإشارةاستقبال:المهمة•

.ممكنطريقبأسرعالموقعإلىوالوصولتلقائيًا

:المزايا•

اإلسعافسيارةوصولقبلللمريضالأوليةالرعايةتوفير-

.والمسعفينللأطباءالصوروبثالحالةتوثيق-

.الطائرةعىلالمحملةالأدواتواستخدامالمريضمعالتعاملكيفيةحولللمحيطينتوجيهاتإعطاء-

إلىأدىالمرضىإلىالوصولفيالتأخيرأنإلىالطارئللطبالملكيةالكليةمندراسةأشارت:الإحصائيات•

وإنقاذةالصحيالرعايةتحسينفيالتكنولوجيااستخدامأهميةيظهرهذا.فقطأشهرأربعةخلالوفاةحالة5800

الأرواح
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Medical Delivery Drone

- Case Documentation and Imaging: The onboard camera captures the patient’s condition and 
streams images to doctors and paramedics. - Guidance for Bystanders: The system can provide 
instructions to bystanders on how to assist the patient and use the tools carried by the UAV. - 
Statistics highlight the importance of timely access to patients. Leveraging technology can 
significantly enhance healthcare and save lives This is a trendy frame, it has a strong rack, a beautiful 
appearance, and a stable system of flight for smooth flight. Suitable for application to a modern 
medical system for emergencies and disasters that may occur

This advanced system for unmanned aerial vehicles (UAVs) 
represents a significant development in healthcare and 
emergency services.
UAV with Medical Tools: The system involves equipping a 
UAV (drone) with medical instruments and a camera.
Mission: Upon receiving a signal from emergency services 
indicating the patient’s location, the UAV autonomously 
takes off and reaches the site via the fastest route possible.
• Advantages: 
- Pre-arrival Care: The UAV can provide initial medical care to 
the patient before the ambulance arrives. 

1
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روبوت ذكي مستقل

ر محمود ناص–خالد أشرف –علي عبد الفضيل –أنتون هاني –محمد فرغل : إعداد

سين ح–محمود جادوري –مصطفى الفقي –مصطفى برديسي –مصطفى أبو ليله –

مجدي عبد الحميد–أحمد موسى –عادل حلمي –محمد 

يقوموذاتيامكتفيذكيروبوتإنشاءإلىالمستقلالذكيالروبوتمشروعويهدف

والتعلممةالمتقدالاستشعارأجهزةباستخدام.البشريالتدخلمنقدربأقلمعقدةبمهام

المشروعجيعال.مستقلبشكلويتفاعلالروبوتيتنقلالقوية،التحكموأنظمةالآلي

الأتمتةزيزتعخلالمناللوجستيةوالخدماتالصحيةوالرعايةالتصنيعفيالتحديات

ويعرضاته،وتطبيقوتنفيذهالروبوتتصميمتفاصيلالكتيبهذايعرض.والكفاءة

يسيةالرئالصناعةوظائففيثورةبإحداث.الفريقوالتزامالمبتكرةالتطورات

الوظيفة
o Functions  الصناعاتفمختلفيالرئيسيةالوظائففيثورةإلحداثمستقلذكيروبوتبتطويرفريقنايقوم.

اخترنالقد.والملاحةاالصطناعيالذكاءوأنظمةمتقدمة Slamtec استشعارأجهزةالمشروعيستخدم

TMRealSense® Intel1العمقوكاميراالدقيقةالخرائطلرسمA RPLiDARورسمالدقةعاليالعمقإلدراك

الذاتيبالقصورالقياسووحدةالعناصرهذهبينالجمع(IMU)إلى455Dويؤدي.الأبعادثلاثيةالخرائط

MecanumوOmni برمجي،كأساسعجلاتأيضانستخدمنحن.الملاحةقدراتتحسين((ROSالسريعللتنقل.

المتقدمةستقلةالم.للملاحةالتعاونيللتطويربيئياونظاماوالنمطيةالمرونةيوفرحيثالروبوتتشغيلنظاميعمل

القراروصنع

2
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Smart Autonomous Robot

جمال عبد الناصر. علي يونس           د. د:هيئة الإشراف

The project addresses challenges in manufacturing, healthcare, and logistics by enhancing 
automation and efficiency. This booklet details the robot's design, implementation, and 
applications, showcasing innovative advancements and the team's commitment to 
revolutionizing key industry functions

2

The Smart Autonomous Robot project aims to create an 
intelligent, self-sufficient robot that performs complex tasks 
with minimal human intervention. Using advanced sensors, 
machine learning, and robust control systems, the robot 
navigates and interacts autonomously. 

Our team is developing a Smart Autonomous Robot to revolutionize key functions across various 
industries. The project utilizes advanced sensors, AI, and navigation systems. We chose the 
Slamtec RPLiDAR A1 for precise mapping and the Intel® RealSense  Depth Camera D455 for 
high-resolution depth perception and 3D mapping. Combining these with an Inertial 
Measurement Unit (IMU) enhances navigation capabilities. We also use omni and Mecanum 
wheels for agile mobility. The Robot Operating System (ROS) serves as the software foundation, 
offering flexibility, modularity, and a collaborative development ecosystem for advanced 
autonomous navigation and decision-making.
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لابطتخرجمشروعاتمعرضبافتتاحأسيوطجامعةرئيسالمنشاويأحمدالدكتورقاموقد

صالاتبأحدىيوليومن١٥الإثنينيوموذلك؛2023-2024الجامعيللعامالهندسةكلية

أعمالبالقائمعبدالمنعمعزتالدكتورمنكلاإشرافوتحتالمعماريةالهندسةبقسمالرسم

وكيلفوتصمحمدوالدكتوروالطلاب،التعليملشئونالهندسةكليةووكيلالهندسةكليةعميد

كلاتضمالتيوالمعرضتنسيقلجنةوبمشاركةالبيئةوتنميةالمجتمعخدمةلشئونالهندسةكلية

الهندسةمقسمنمرسيعبدالرحمنوالدكتورالمدنية،الهندسةقسممنأبوالوفاوليدالدكتورمن

أملةوالدكتوروالفلزات،التعدينهندسةقسممنشرقاويأحمدرفاعيوالدكتورالكهربية،

هندسةقسممنالدينضياءمحمدأحمدوالدكتورالمعمارية،الهندسةقسممنإبراهيممحمد

جمالدكتوروالوالإنتاج،الميكانيكيالتصميمقسممنعطيةأحمدوالدكتورالميكانيكية،القوي

.يكانيكيةالمالقوىهندسةقسممنعرابيعلياءوالمهندسة،الميكاترونياتقسممنعبدالناصر

...المميزالأكاديميالحدثهذالفاعلياتالصورمنمجموعةيليوفيما
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